SCHEMA UZ1 + U/Ze + UZ3
USTREDNT VYTAPENS

Uz 01]

SCHEMA - VYTAPEN| PRO PODLAHOVE ROZVODY
1PP
NAPOJENO NA OCEL STAD50 ov 0+120°C  TRV3Z - kvs =16 o:120°C  0+1MPA

m=4,489 m*/hod

STAVAJICT POTRUBI

pohon 0-10V@24V oV
KK65 [ F65 @xxm&@ ﬂ

ROZVODY
PODLAHOVE
i e it 0= 4,79 m¥/hod <§m w VYTAPENI
S S g| ek S| 261 kW
3 — 0+120°C 3 0+120°C 01 MPA 3 '
NAPOJENO NA OCEL. S m u_ o = 45/40°C / VODA
STAVAJICT POTRUBI @ L @u @W M 4,489 m*/hod
- o — = — — ot ~] DP = 39321 Pa
A516 10-16 T KK65  ZV65 KK65 VKI5
DN65, 39321 Pa VK15
UZ 02
SCHEMA - VYTAPENI PRO OTOPNA TELESA
PP
0+120°C  TRVI5 - kvs =1 H190°C O+
NAPOJENO NA OCEL, STADTS OV pohon 0-10V@24V oAare orTRA
STAVAJICTPOTRUB m=0,140 m’/hod @m ov
KK20 20 KK20 ﬂ ROZVODY
POt DESKOVA
w - il €2 - 153 m/hod VK15 w TELESA
B g " 20,6 kPa & —
X = 0+120°C IS 0+120°C  0+1MPA S 2. kW
z%%hzo NA OCEL, o = < v o 75/60°C / VODA
STAVAJICTPOTRUB 3 ﬁ»v c_l ﬁ»u ﬁ.»y H 3 0.139 m*/hod
o — b — — o — o
STAP10 5-25 T KK20  ZV20 KK20 VK15 OP = 4000 Pa

4000 Pa VK15

LEGENDA:
PICV - AUTOMATICKY REGULATOR TLAKOVE DIFERENCE S POHONEM
(1 - ELEKTRONICKE OBEHOVE CERPADLO; 4,9 m’/hod; 62,85 kPa
(2 - ELEKTRONICKE OBEHOVE CERPADLO; 153 m/hod; 20,6 kPa
(3 - ELEKTRONICKE OBEHOVE CERPADLO; 4,0 m*/hod; 60 kPa
KK - KULOVY KOHOUT TRV - TROJCESTNY VENTIL
ZV - ZPETNY VENTIL
VK- VYPOUSTECT KQHOUT
0V-0DVZDUSNQVACT VENTIL
RVV - REGULACNI VENTIL
F-FLTR
RVV - REGULACNT VENTIL
UK - UZAVIRACI KLAPKA \
HVDT - HYDRAULICKY VYROVNAVAL DYNAMICKYCH TLAKD

[Uz_04]

’

SCHEMA - VYTAPENI PRO VZT

3NP

Uz 03]

PP

NAPOJENO NA OCEL.
STAVAJICT POTRUBI

?seo PICV - M=1,05 m*/hod

0+120°C 0+1MPA

DN32, 0-10V@24V pohon ov

_caN JN @ @ KK32 ﬂ

IS .|L. €2 - 153 m*/hod IS
0 RVVIS Al 206 kPa P

> 1909, . =

0 V15 n 0+120°C 0+1 MPA n

m I

r —e— L —bod—
KK32 V32 RVV32 KK32 VK5 [ |

0+120°C  PICV - M=2,31 m*/hod

VYMENIK vZT

24 L kW
70/50°C / VODA
1,05 m*/hod
DP = 3 kPa

0+120°C 0+1MPA

O

NAPOJENO NA OCEL.
STAVAJICTPOTRUB

vm_<o_uz_ _uo.:ém_ cm.:umoz_ <§.>_umzm

v

ZPETNE POTRUBI USTREDNI VYTAPENI
@ - TEPLOMER

@ - TROJCESTNY ZKUSEBNI VENTIL + MANOMETR

—_— P — M — — = —

DN50, 0-10V@24V pohon o
KK50 @mmo @ @ KK50 ﬂ
L L
o= @ _ 2 bod VYMENIK VZT
N N N - 4 m/ho N sz g
= p RVVIS <l 60 kPa X 236 W
3 3 3 ootz oiwea 3| |(D| | 70/50°C / VODA
2 e oe Zl @ @ e 2,31 m*/hod
—— —a— Ly L T O = 8 kPa
KK50 ZV50 RVV50 KK50 VK15 ||
Nazev Akce: ZS U Kréského lesa 1320, Praha 4 - nastavba objektu
. vr VED.PROJ.
R-Projekt O7 Praha s.r.o. | *®  Nastavba, pfistavba oo oG ING. J. PADEVET
<\ a stavebni Gpravy objektu | ZOPP-PROJ. ING. M. HAJEK
e Tirasnere &)1 795 Treha 19| Zakladni Skoly U Kréského lesa, | SPOLUPR
el. z v r v
. Janos$ikova 2/¢p.1320
e-mail: jiri.padevet@rprojektO7 .cz o
Jrpadevet@rpro) Praha 4, k.. Kr& ZAKC 0004 0227 40
OBJEDNAVATEL VYKRES £ STUPEN DPS
MC Praha 4 vy mOIm._<_ A . FORM. 2 E O@
Antala Staska 2059/80b SMESOVACICH UZLU | mer: JuUT
140 46 Praha 4 DATUM 06/2025| PROFESE VYKRES




